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Zona de'Deteccion y seguimiento (VDC)
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Pasada de Vehiculo
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Deteccién y Clasificaci8
 Deteccion y clasificacion, con Imagen Estereoscopica
— Mide la posicion y las dimensiones del vehiculo

— Permite manejar multiples vehiculos en cualquier condicion
(incluso “stop&go”)

— Seguimiento constante del vehi "
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DETECCION DEL VEHICULO
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La clasificacion es una funcidon deterministica de la
longitud, ancho, alturay disponibilidad de
remolque. Esto significa que dos vehiculos que se
miden con las mismas dimensiones siempre se
reportaran como de una misma clase, sin importar

N B B ;I\IFIM"



CLASIFICACION DEL VEHICULO | | [# autopistacentral




';'T ihyi! = :, &

DSRC CO mmun | Cat | on L| nEautopistacentr‘al.

DSRC link components

e PREMID TS3252/00A TRX
e PREMID TS3204/00A Tag
e Link Controller (part of the ALC)
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DSRC — Dedicated Short Range

Communication

e Compliance with ENs and prENs issued by CEN TC278
concerning DSRC communication stack, Profile
definition and EFC Application Interface.

Tolling system

Tolling Applications
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DSRC Parameters — PhyS|caI

FProfile number
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downlink bit rate

sub-carner frequency

uplink symbol (bit) rate

max no of octets in frame in downlink window

max no of octets in frame in private uplink window
max no of octets in frame in public uplink window
no of simultaneously allocated public uplink windows
maximum private medium response time

minimum uplink to downlink furn around time
minimum downlink to downlink window time
downlink to uplink turn around time

max time to start of transm. in private uplink window
max time to start of transm. in public uplink window
time duration of public uplink window
acknowledgement time of fixed equipment

acknowledgement time of mobile equipment
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DSRC Application — Addressing
P D F- 1 -

Owverview

Application data inside the OBE are organised by means of the concept of elements. Each
element belongs to an application (e.g., EFC) and an application can have several elements. The
application data itself are called attnbutes. The following figure illustrates the organisation of
application data inside the OBE

appllcatlon domaln

alemant #1 elemant 2

attribute #7



DSRC

Transceiver
block diagram
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Communication Lin
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* Antena
 Lectura/ Escritura en milisegundos
 Seguimiento de posicion del Tag
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Power management _ LD

—- ‘

e
e Standby current < 10 uA e
e Active current < 10 mA e

RTC i
e Battery life time > 7 years
e Battery 3,6 V 1,9 Ah LiSOC1, “sleep”
Digital ASIC
I— RAM COl\:I1it(;‘r00| ;er = ==
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Transaccion de Tag

Tareas principales tareas de la Transaccion de Tag
(TRX/ ALC) son:

Lectura de los datos del Tag

Llevar a cabo las comprobaciones de validacion
y autentificacion

Efectuar la comprobacion de la Lista de
Acciones



Enicializaci
O N

NITIALISATION.request (BST)

rivateWindowRequest

PrwWRQq)

PrivateWindowAllocation
(Prw A)

NITIALISATION.respons

(VST)

AID =1, EID = n1

[Interoperable EFC]

EFC-ContextMark
ContractProvider
TypeOfContract
ContextVersion

OBEGrouplD

RndOBE

AID =1, EID = n2

[Emisor de transponder]

EFC-ContextMark
ContractProvider
TypeOfContract
ContextVersion

OBEGrouplD

RndOBE

Eatopistacenl.




L‘Pr esentacio

(Opcional:

Lectura de
utentifica
or de

Recepcion
e
tributos y

Repuesto)

ET_STAMPED.request [« EID

Nn1]
AC_CR [RNndOBE,
ElementAccessKey]
EquipmentStatus [RNdRSE,
Key Ref__X]

ET.request [« EID = n1]

AC_CR [RNndOBE,
ElementAccessKey]
ContractSerialNumber

ContractValidity
ReceiptServicePart
SessionClass

ReceiptAuthenticator
VehicleClass
Spare

Eautopistacenl.

ET_STAMPED.response

EquipmentStatus

OBEAuthenticator
[Auth__X]

ET. Response
ContractSerialNumber




NNutentifica
Cion Fiscal

(Opcional:

ectura de
lem ento
e Emisor y
ectura de
NNtributos
0 e
Elementos
de Sistem a)

ET_STAMPED.request [« EID
Nni]

AC_CR [RNdOBE,
ElementAccessKey]

EquipmentStatus [RNdRSE,
KeyRef__F]

ET.request [« EID = n2]
AC_CR [RNndOBE,
ElementAccessKey]
Scratchpad

ET.request [« EID = O]
AC_CR [RNndOBE,
ElementAccessKey]
Activity Timer

Eautopistacenl.

ET_STAMPED.response

EquipmentStatus

FiscalAuthenticator
[Auth__F]
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TRATAMIENTO DE TAGS

SET.request [»> EID = n1]
Recepcion AC_CR [RndOBE,
ElementAccessKey]
ReceiptServicePart

Opcional: SessionClass
Escritura a
Autentifica
or de
ERecepcién
e
Atributosy
Repuesto y
Escritura a

Elemento
e Emisor)

ReceiptAuthenticator
[DeReAuKey]
EquipmentStatus
Spare

SET.Request [> EID = n2]
AC_CR [RndOBE,
ElementAccessKey]
Scratchpad

SET_MMI.request
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CHO.request

Seguimient
lo

CHO.response
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Localizacion de Tag

e Latarea principal de Localizacion del Tag (TRX/ ALC) consiste
en utilizar la comunicacion a traves de microondas establecida
con el Tag para estimar la posicion del mismo en el sistema de
coordenadas del Sstema Fijo en Pista.

e La estimacions de la posicion del Tag se basa en una
correlacion de fase entre las senales recibidas por antenas
separadas en el TRX.

 La estimacion de la posicion del Tag se lleva a cabo durante
|la fase de transaccion de los datos. La Localizacion de Tag
(TRX/ ALC) utiliza mensajes de enlace ascendente (up- link)
procedentes del Tag para estimar la posicion del mismo.
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{COMO ENCONTRAR UN INFRACTOR POTENCIAL?

*5 VEHICULOS ,
* 4 COMUNICACIONES VALIDOS DE TAG
* QUIEN ES EL INFRACTOR POTENCIAL?

DETECCION DE VEHICULO COMUNICACION - POSICION DEL TAG
[ — @)
— o
— — @) ®)
“MATCHING”
:E:E// EL INFRACTOR POTENCIAL
— O —O
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Bl Tratamiento de Pasaje (ALC) proporciona el resultado
del pasaje junto con el nUmero de patente, asi como
Informacion relativa a la validez de la categoria del
vehiculo.

Bl Tratamiento de Pase Diario comprueba si el numero
de patente probable se encuentra en la Lista de Pase Diario.
De ser asi, y en el caso de que la categoria de vehiculo sea
valida, el Tratamiento de Pase Diario ordena a
Almacenamiento de Imagenes eliminar los archivos de
Imagenes asociados al pasaje.



