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Problema 2.1 Una planta con entrada u(t) y salida y(t) satisface la ecuacion

df{_(tt) = —ay(t)+In(1+u(t))

en que o > Q.

(a) Proponga un controlador de lazo abierto que permita seguir en estado estacionario una
referencia constante y* > 0.

(b) Para el diseiio realizado, determine la salida de la planta y(t) cuando la referencia es un
escalon unitario r(t) = y*u(t), suponiendo condiciones iniciales iguales a cero.
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