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CONTENIDOS:
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. INTRODUCCION

. PRINCIPIOS DE REALIMENTACION Y MODELADO

. SISTEMAS LINEALES DE TIEMPO CONTINUO

. CONTROL PID CLASICO

. SINTESIS DE CONTROLADORES
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. LAZOS DE CONTROL 5
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. LIMITACIONES FUNDAMENTALES EN DISENO

8 ARQUITECTURAS EN CONTROL REALIMENTADO 10

9 CONTROL CON SATURACION 11

10 PARAMETRIZACION DE CONTROLADORES 15

H-CONTFROLENVARIABLES BEESTABO 17,18

TEXTO GUIA:
"CONTROL SYSTEM DESIGN"
G. Goodwin, S. Graebe y M. Salgado, Prentice Hall, 2001
(http://csd.newcastle.edu.au/control/ , http://www.csd.elo.utfsm.cl)
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EVALUACION:
e C1: Viernes 3 de Noviembre, 17:20 hrs.
e (C2: Miércoles 20 de Diciembre, 9:45 hrs.
e Controles (7): 13/9, 27/9, 11/10, 25/10, 15/11, 29/11, 13/12. TODOS A LAS 9:45 hrs.

Se consideran los CINCO mejores controles y el promedio de éstos, corresponde a un tercer
certamen. La nota final es el promedio de los tres certamentes

Existiran 5 tareas en MATLAB de las cuales se deben entregar al menos 3 como
requisito para aprobar la asignatura.

Los alumnos que tengan un promedio en el rango entre 50 y 54 (ambos inclusive) en los tres
certamenes podran rendir una interrogacién oral sobre la materia del curso pero basada en las
tareas que haya entregado.
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