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Problema 4.1 Considere el sistema
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Alk+1] = [0’5 0’5} k] + H ulK]

(a) Determine si el sistema es observable y/o alcanzable.

(b) Si se hace realimentacion del estado, determine el conjunto de polos de lazo cerrado obtenibles mediante una
matriz de ganancia de realimentacion K arbitraria.

(c) Si se utiliza un observador de orden completo, determine el conjunto de polos del observador obtenibles me-
diante una matriz de ganancia del observador J arbitraria.
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