Guia de ejercicios #2 Control Automatico I1
Semestre 2016-2

Problema 2.1 Calcule la transformada Zeta de la sefial muestreada fk] que resulta de muestrear f(t) cada Ty[s),
para

a) fi(t) =1e ¥, T,=0,1
b) f>(t) =3cos(2nt),T; = 0,5
c¢) f3(t) =signo(cos(2nt)),T; = 0,2.

Problema 2.2 Suponga que la transformada Zeta de f[k] = f(kTy) es F(z). Proponga un f(t) y un periodo de muestreo

T:v’ para
0,1
a) Fi(z) = (z=0,9)z
b) Fx(z) = m

Problema 2.3 Calcule el modelo equivalente con retentor de orden cero H(z) para cada uno de los siguientes casos

a) GI(S) = ﬁ,TA:O,Z

—s+1
b) GQ(S) :4WM77} = 071

C) G3(S) = m,]} = 0705

Problema 2.4 Calcule el modelo equivalente con retentor de orden cero H(z) para G(s) = %T; siTy=0.2[s]y

a) T=02
b) T=0,6
c) T=0,3.

Problema 2.5 Determine las matrices Ag,By,Cq y Dy para una representacion en variables de estado del equivalente
con retentor de orden cero y orden uno para los siguientes sistemas continuos descritos segun una representacion en

V.E:

a)A:[(l)’S 8], B:H, C=[1 —05], D=[0], T,=0,8]s

JYE - RGV -1 de septiembre de 2016



