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Tarea 3

Considere una planta con entrada u[k], salida y[k] y función de transferencia

G[z] =
−0,15z+0,45

z2 −1,6z+0,75
(1)

Se desea controlar esta planta en lazo cerrado, de manera de seguir referen-
cias constantes y compensar perturbaciones en la banda de hasta π/3 (frecuencia
normalizada).

Se pide diseñar controladores lineales usando las técnicas de minimización en
H2 y en H∞. Se requiere simular, analizar comparativamente el valor de los funcio-
nales para ambos controladores, etc.
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