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Presentaciones en Congresos, Seminarios y Notas de Prensa

Nacionales

M. Olivares, “Aplicacion de PLC a un Proceso de Molienda”; 3er Semi-
nario de Instrumentacién Industrial, Valparaiso, Chile; Abril 1993

. M. Olivares, “Red SINEC L1: Aplicacién Didéactica”; Seminario Contro-
ladores Logicos Programables e Instrumentacién: Fundamentos y Aplica-
ciones, Vina del Mar, 1 y 2 de Diciembre 1994

M. Olivares, “Comunicacion entre Controladores Programables: Una ba-
se para la integracion”; Seminario de Modernizacién, Automatizacion y
Control, Vina del Mar, 23 al 26 de Agosto 1995

M. Olivares, R. Guerra, “Administracién de Informacién - Automatiza-
cién Industrial”; VAS Revista del Packaging, Ano 10 N°36, 1997, Chile
M. Olivares, “Introduccion al Modelado y Control Difuso” y “Control
Difuso con Aprendizaje”, Departamento de Ingenieria Eléctrica, Univer-
sidad de La Frontera, 3 de Diciembre 2003, Temuco, Chile

M. Olivares, “Modelado Difuso de un Levitador Magnético”, Departa-
mento de Ingenieria Eléctrica, Pontificia Universidad Catdlica de Santia-
go, 7 de Junio 2005, Santiago, Chile

M. Olivares, “Experimentos para la docencia en Automatizacién y Con-
trol”, Expo Automatizacién 2006, EMB Revista Electroindustria, 24 de
Agosto 2006, Santiago, Chile

J. Pontt y M. Olivares, “La Investigacion Multidisciplinaria como factor
clave en la Automatizacién y Control Industrial”, ler Seminario Desarro-
llos Tecnolégicos en Automatizacion y Control Industrial, Asociacion de
la Industria Eléctrica - Electrénica (AIE), 7 de Diciembre 2006, Santiago
M. Olivares, “Laboratorios para un aprendizaje efectivo en Control y
Automatizacién”, Expo Automatizacion 2007, EMB Revista Electroin-
dustria, 23 de Agosto 2007, Santiago, Chile

M. Olivares, “El rol de los Laboratorios de Control y Automatizacion”,
Expo Automatizacion 2008, EMB Revista Electroindustria, 28 de Agosto
2008, Santiago, Chile

. M. Olivares, “Existe una carencia de informacion y recursos para pasar de
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las intenciones a la practica”, EMB Revista Electroindustria, Septiembre
2009

M. Olivares, “Automatizacién y Robética Industrial”, Expo Automatiza-
cién 2009, EMB Revista Electroindustria, 27 de Agosto 2009, Santiago,
Chile

M. Olivares, “Vision por Computador y Sistemas de Robotica Indus-
trial”, 5° Seminario de Acercamiento Tecnoldgico (SAT), CODELCO, 04
de Junio 2010, Calama, Chile

M. Olivares, “Automatizacién y Robética Industrial”, Expo Automatiza-
cién 2010, EMB Revista Electroindustria, 19 de Agosto 2010, Santiago,
Chile

M. Olivares, “Las nuevas generaciones de ingenieros ya tienen la cultura
de la Robética”, EMB Revista Electroindustria, Septiembre 2010

M. Olivares, “Automatizacién y Robdética Industrial”, V Escuela de In-
vierno, Centro de Robdética UTFSM, 4 de Julio 2011, Valparaiso, Chile
M. Olivares, “Automatizacién y Robotica Industrial”, I Simposio de Robdti-
ca, Centro de Robdtica UTFSM, 19 de Agosto 2011, Valparaiso, Chile
M. Olivares, “Estrategias de Control para Regulacién de Procesos”, Expo
Automatizacion 2011, EMB Revista Electroindustria, 25 de Agosto 2011,
Santiago, Chile

J. Pontt, W. Valderrama, M. Olivares, F. Rojas, H. Robles, S. L’Huissier,
F. Leiva, “Uso eficiente de la Energia en Procesos Mineros”, 6° Semina-
rio de Acercamiento Tecnolégico (SAT), CODELCO, 5-6 de Julio, 2012,
Calama, Chile

J. Pontt, J. Yianatos, L. Bergh, W. Valderrama, M. Olivares, F. Rojas,
H. Robles, H. Astudillo, S. Muria, L. Guerra, R. Venegas, P. Cuadra,
“Capital humano y nuevas tecnologias para el sector minero”, 6° Se-
minario de Acercamiento Tecnolégico (SAT), CODELCO, 5-6 de Julio,
2012, Calama, Chile

M. Olivares, “Aplicaciones para Laboratorios de Robética y Control”,
NI-Academic Days 2012, National Instruments - Chile, 13 de Noviembre
2012, Santiago, Chile

M. Olivares, “Instrumentacion y Control de Sistemas Mecatrénicos”, Ex-
po Electro 2014, EMB Revista Electroindustria, 30 de Octubre 2014,
Santiago, Chile

M. Olivares, “Instrumentacion y Control de Sistemas Mecatronicos”, Pri-
mer Congreso de Roboética y Neurociencias CRoNe 2015, Centro Estu-
diantil de Robdtica UTFSM, 21 de Octubre 2015, Valparaiso, Chile

M. Olivares, “Tendencias en Automatizacion y Supervisién de Procesos”,
Expo Automatizacion 2015, EMB Revista Electroindustria, 5 de Noviem-
bre 2015, Santiago, Chile

M. Olivares, “Seminario Técnicas Modernas en Automatica”, 22 de Julio
- 9.de Agosto de 2019 (45 horas), USM, Convenio Secretaria de Educacién
del Estado de México y Universidad Técnica Federico Santa Maria

C. Lagos, M. Olivares, J. Kern, “La nueva generaciéon de PLC: Se renue-
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va el “cerebro” del sistema de control”, EMB Revista Electroindustria,
Agosto 2020

M. Olivares “Digital Twin para validacion virtual de proyectos de auto-
matizacion”, Webinar Transformacién Digital y Pilotaje Virtual de Pro-
yectos de Ingenieria, CNP-USM, 7 de Septiembre de 2021

M. Olivares “En Chile, Ethernet Industrial domina a nivel de DCS”, EMB
Revista Electroindustria, Octubre 2021

A. Garcia, R. Troncoso, M. Olivares, E. Perelli, L. Vasquez, C. Lopez,
M. Torres, “Tendencias Tecnolégicas en Mineria”, Edicién Especial AIE
2022 - Productos y Soluciones Tecnoldgicas para la Mineria, Junio 2022
M. Olivares “Prototipado Digital de Procesos y Puesta en Marcha Virtual
de Sistemas de Control”, Webinar Transiciéon Energética USM-CNP en
Mineria, Energia y Automatizacién, 2 de Agosto de 2022

Internacionales

M. Olivares, “Some Experiments with the Self-Organising Controller”,
Technical Report 99-E-882, Department of Automation, Technical Uni-
versity of Denmark, January 1999, Denmark

M. Olivares, “Iterative Learning Fuzzy Control”, First International Sum-
mer School on Iterative Learning Control, Utah State University, Logan,
June 8-13, 2003, Utah, USA

M. Olivares, “Teaching and research activities”, Complex Dynamic Sys-
tems and Control (CDSC) Centre at University of Newcastle, September
16th, 2010, Newcastle, Australia

M. Olivares, “Teaching and Research on Industrial Instrumentation, Con-
trol, Automation and Robotics”, Mechanical Engineering Department,
University of Texas at Austin, June 4th, 2013, Austin, Texas, USA

M. Olivares, “Hacking the Quanser Mechatronics Control Kit”, Advanced
Mechatronics Lab. (AML), Mechanical Engineering Department, Univer-
sity of Texas at Austin, August 14th, 2013, Austin, Texas, USA

M. Olivares, “Swinging up and stabilization of the rotating wheel pen-
dulum”, Advanced Mechatronics Lab. (AML), Mechanical Engineering
Department, University of Texas at Austin, August 14th, 2013, Austin,
Texas, USA

M. Olivares, “Control de Sistemas Mecatrénicos”, Seminario Avanzado
del Programa de Postgrado en Automaética, Robética e Informéatica In-
dustrial, Universitat Politecnica de Valencia, 6-7-8 de Noviembre, 2013,
Valencia, Espana

M. Olivares, “Model Predictive Control”, Online Seminar, Vilnius Gedi-
minas Technical University, Lithuania, May 21 - Jun 4, 2021
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Publicaciones en Congresos con Comité Editorial

Nacionales
R. Rojas, M. Olivares, “Control de un Turbo Mezclador”; X Congreso

Chileno de Ingenieria Eléctrica, Valdivia, Noviembre 1993, Chile, pp. E93-
E98

Internacionales

. J. Glaria, M. Olivares, R. Rojas, M. Salgado, “Regulacion”; VI Congres-

so Latinoamericano de Controle Automatico, X Congresso Brasileiro de
Automadtica, Rio de Janeiro, 19-23 de Septiembre 1994, Brasil, pp. 82 -
87

M. Olivares, P. Albertos, “Some Experiments in Fuzzy Control Design”;
Symposium on Intelligent Systems in Control and Measurement INT-
COM’98, Miskolc Lillafiired, 21-27 November 1998, Hungary, pp. s/n

. M. Olivares, J. Jantzen, “Fuzzy Self-Organising Control of a Pendu-

lum Problem”; European Symposium on Intelligent Techniques ESIT 99,
Orthodox Academy of Crete, Kolympari - Chania, 3-4 June 1999, Greece,
FSA-10, pp. 1-10 (CD-ROM)

P. Albertos, M. Olivares, “Time Delay Limitations in Control Implemen-
tation”; European Control Conference ECC’99, Karlsruhe, 31 August
- 3 September 1999, Germany, pp. 1288-1293. ISBN:978-3-9524173-5-5,
https://doi.org/10.23919/ECC.1999.7099488

M. Olivares, P. Albertos, A. Sala, “Fuzzy Logic Based Look-Up Table
Regulator”; European Society for Fuzzy Logic and Technology EUS-
FLAT’99, Palma de Mallorca, Septiembre 22-25 de 1999, Espana, pp.
99-102. DLPM-1500-1999

M. Olivares, P. Albertos, A. Sala, “Fuzzy Logic Based Look-Up Table
Servo Control”; Advanced Summer Institute ASI’99, Leuven, September
22-24, 1999, Belgium, pp. 195-200. ISBN 960-530-040-0

A. Sala, P. Albertos, M. Olivares, “Variable-Structure Learning Contro-
llers”; 7th Intl. Workshop on Computer Aided Systems Theory and Tech-
nology EUROCAST’99, Vienna, September 29th to October 2nd 1999,
Austria, SA1-1 pp. 237-240

M. Olivares, P. Albertos, “Fuzzy PD Control of an Unstable System”;
IFAC Workshop on Digital Control PID’00, Terrasa, 5-7 April 2000,
Spain, pp. 248-253. DLB-12895-2000

M. Olivares, J.L. Diez, “Estado actual de la Docencia ISA en Internet”;
I Jornadas de Trabajo Ensenanza via Internet/Web de la Ingenierfa de
Sistemas y Automatica EIWISA’00, Valencia, 11-13 Mayo 2000, Espana,
CI-1, pp. 1-13. ISBN 84-7721-963-X (CD-ROM)
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P. Albertos, M. Olivares and A. Sala, “Fuzzy Logic Based Look-Up Table
Controller with Generalization”, American Control Conference ACC’00,
Chicago, 28-30 June 2000, USA, pp. 1949-1953 vol. 3. ISBN 0-7803-5519-
9. https://doi.org/10.1109/ACC.2000.879542

P. Albertos, M. Salgado and M. Olivares, “Are Delays in Digital Control
Implementation Always Bad?”, Third Asian Control Conference ASCC’00,
Shanghai, 4-7 July 2000, China, pp. 634-639. ISBN 7-900033-85-8. (CD-
ROM)

P. Albertos and M. Olivares, “On line Learning Control of a Gantry
Crane”, 15th IEEE International Symposium on Intelligent Control ISIC
2000, Patras, 17-19 July, 2000, Greece, pp. 157-162, ISBN 0-7803-6491-0
P. Albertos, A. Sala and M. Olivares, “Fuzzy Logic Controllers. Metho-
dology, Advantages and Drawbacks”, X Congreso Espanol sobre Tecno-
logias y Légica Fuzzy ESTYLF 2000, Sevilla, 20-22 Sept. 2000, Espana,
pp. 1-11. ISBN: 84-699-3040-0

P. Albertos, M. Olivares and M. Salgado, “Trade-off between Delays and
Control Effort”, 5th IFAC Workshop in Advances in Control Education
ACE’00, Gold Coast, 17-19 December 2000, Australia, pp 287-291. ISBN
0-08-043245 X

M. Olivares, P. Albertos and A. Sala, “Iterative Learning Fuzzy Control”,
International Conference in Fuzzy Logic and Technology EUSFLAT 2001,
Leicester, September 5-7, 2001, UK, pp. 486-489

M. Olivares, A. Sala and P. Albertos, “Open-loop Fuzzy Control: Iterative
Learning”, IFAC Workshop: Advanced Fuzzy/Neural Control AFNC’01,
Valencia, October 15-16, 2001, Spain, pp. 87-92. DLV-4021-2001

M. Olivares, P. Albertos and A. Sala, “Iterative Learning Controller De-
sign for Multivariable Systems”, 15th IFAC World Congress, Barcelo-
na, July 21-26, 2002, Spain, paper 2382 pp. 1-6 (CD-ROM). ISBN 0-08-
044184-X

M. Olivares, A. Sala and P. Albertos, “Feedforward Fuzzy Control for
Repetitive Tasks with Varying Parameters”, IFAC International Confe-
rence on Intelligent Control Systems and Signal Processing ICONS 2003,
Algarve, April 8-11, 2003, Portugal, pp. 13-18

J.M. Ortiz and M. Olivares, “A Vision Based Navigation System for an
Agriculture Field Robot”, IEEE Third Latin American Robotics Sym-
posium LARS 2006, Santiago, Octubre 26-27, 2006, Chile, pp. 106-114.
https://doi.org/10.1109/LARS.2006.334338

J.M. Ortiz and M. Olivares, “Trajectory Tracking Control of an Omnidi-
rectional Mobile Robot Based on MPC”, IEEE Fourth Latin American
Robotics Symposium LARS 2007, Monterrey, Noviembre 5-9, 2007, Me-
xico, pp. 40-48.

J. Pontt, J. Yianatos, L. Bergh, W. Valderrama, F. Rojas, M. Olivares,
H. Robles, M. Lépez “Impact of process and energy efficiency in mineral
processing on abatement of carbon emissions”, IEEE Industry Applica-
tions Society Annual Meeting IAS 2010, Houston, TX, 3-7 October, 2010,
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USA. https://doi.org/10.1109/IAS.2010.5616029

P. Salazar, G. Torres, M. Olivares and P. Sariego, “A Vision Based Sys-
tem for Industrial Robotic Welding Path Correction”, Second Internatio-
nal Congress on Automation in the Mining Industry Automining 2010,
Santiago, November 10-12, 2010, Chile

L. Andrades and M. Olivares “A turbo fan nonlinear model and a gain
scheduling control strategy design”, The 31st TASTED International Con-
ference on Modelling, Identification, and Control MIC 2011, Innsbruck,

February 14-16, 2011, Austria, pp. 39-46. https://doi.org/10.2316/P.2011.718-078

E. Maldonado, C. Silva and M. Olivares “Sensorless control of a doubly
fed induction machine based on an Extended Kalman Filter”, 14th Eu-
ropean Conference on Power Electronics and Applications EPE 2011,
Birmingham, Aug. 30 - Sept. 1, 2011, England UK, pp. 1-10. ISBN:978-
1-61284-167-0

J. Pontt, F. Rojas, W. Valderrama, M. Olivares, U. Ramos and H. Robles,
“Mechanical forces of electromagnetic origin causing stress conditions in
Gearless Mill Drives”, Intl. SAG Conference SAG’2011, Vancouver, 25-29
September, 2011, Canada

J. Pontt, W. Valderrama, M. Olivares, F. Rojas, H. Robles, S. L’Huissier,
F. Leiva, A. Moya, “Aplicaciones e impacto de redes inteligentes en el pro-
cesamiento de minerales”, Third International Congress on Automation
in the Mining Industry Automining 2012, Vina del Mar, October 17-19,
2012, Chile

O. Soto, R. Rojas, S. Kuleshov, H. Hakobyan, A. Toro, W.K. Brooks,
M. Olivares, “Characterization of Multi Pixel Photon Counter (MPPC)
Array. Statistical approach”, IEEE International Instrumentation and
Measurement Technology Conference 12MTC 2013, Minneapolis, MN,

May 6-9, 2013, USA, pp. 157-161. https://doi.org/10.1109/I2MTC.2013.6555401

M. Olivares and P. Albertos, “On the linear control of underactuated sys-
tems: The flywheel inverted pendulum”, 10th IEEE International Con-
ference on Control and Automation ICCA 2013, Hangzhou, June 12-14,
2013, China, pp. 27-32. https://doi.org/10.1109/ICCA.2013. 6564905
M. Olivares, P. Albertos, “A switched swing-up and stabilization control
strategy for the rotating flywheel pendulum”, 11th World Congress on In-
telligent Control and Automation WCICA2014, Shenyang, June 29 - July

4, 2014, China, pp. 3874-3880. https://doi.org/10.1109/WCICA.2014.7053363

M. Olivares, R. Sanz, P. Garcia and P. Albertos, “A 2DOF state feedback
MRAC control of an electromechanical system”, 11th World Congress on
Intelligent Control and Automation WCICA2014, Shenyang, June 29 -

July 4, 2014, China, pp. 3832-3837. https://doi.org/10.1109/WCICA.2014.7053356

J. Pontt, V. Guerrero, F. Rojas, W. Valderrama, M. Olivares and H.
Robles, “Improving performance in gearless mill drives avoiding failures
caused by stress concentrator from electrical origin”, Fourth International

Congress on Automation in the Mining Industry Automining 2014, Vina
del Mar, November 5-7, 2014, Chile
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. J. Pontt, V. Guerrero, F. Rojas, W. Valderrama, M. Olivares and H.
Robles, “A management system using smart systems for energy efficiency
in mineral processing”, Fourth International Congress on Automation in
the Mining Industry Automining 2014, Vina del Mar, November 5-7,
2014, Chile

J. Pontt, W. Valderrama, M. Olivares, F. Rojas and V. Guerrero, “Man-
tenimiento y confiabilidad operacional de molinos SAG con accionamien-
tos GMD alimentados por cicloconversores”, 2° Seminario Internacional
de Mantenimiento de Plantas y Equipos Mina MAPLEMIN 2015, Lima,
Julio 1-3, 2015, Peru

M. Viésquez, J. Pontt, M. Olivares and J. Vargas, “Model predictive con-
trol for an asymmetric multilevel converter with two floating cells per
phase”, 17th European Conference on Power Electronics and Applica-
tions (EPE’15 ECCE-Europe), Geneve, 8-10 Sept. 2015, Switzerland, pp.
1-10. https://doi.org/10.1109/EPE.2015.7309395

M. Olivares and P. Albertos, “Coordinated control strategy for a rota-
ting flywheel pendulum”, 14th International Conference on Control and
Automation (ICCA’18), Anchorage, Alaska, June 12-15, 2018, USA, pp.
210-216. https://doi.org/10.1109/ICCA.2018.8444357

A.L. Cedeno, R. Lépez Ahuar, M. Olivares, C. Silva and J.C. Agiiero,
“Partial Feedback Linearization and Reference Signal Tracking Control
for Ball-and-Plate System”, 2022 IEEE International Conference on Au-
tomation/XXV Congreso de la Asociacién Chilena de Control Autométi-
co (ICA-ACCA 2022), Curicd, 24 - 28 Octubre, 2022, Chile, pp. 1-6.
https://doi.org/10.1109/ICA-ACCA56767.2022.10006012

R. Lopez Ahuar, A.L. Cedeno, M. Olivares, J.C. Agiiero and C. Silva,
“Model Reference Adaptive Control for Ball-and-Plate System”, 2022
IEEE International Conference on Automation/XXV Congreso de la Aso-
ciacion Chilena de Control Automatico (ICA-ACCA 2022), Curicé, 24 -

28 Octubre, 2022, Chile, pp. 1-6. https://doi.org/10.1109/ICA-ACCA56767.2022.10006160

Publicaciones Indexadas

. A. Sala, P. Albertos, M. Olivares, “Variable-Structure Learning Contro-

llers”; In: Computer Aided Systems Theory (P. Kopacek, R. Moreno-Diaz
and F. Pichler, Eds.), Lecture Notes in Computer Science, Vol. 1798, pp.
543-549, Springer-Verlag, Berlin Heidelberg, 2000. ISBN 978-3-540-67822-
9. ISSN 0302-9743, https://doi.org/10.1007/10720123_48

M. Olivares, P. Albertos, “Linear control of the flywheel inverted pendu-
lum”, ISA Transactions, Vol. 53, Issue 5, pp. 1396-1403, September 2014.

ISSN 0019-0578 (IF 2.571), https: //doi.org/10.1016/7.isatra.2013.12.030

M. Solis, M. Olivares, H. Allende, “Stabilizing Dynamic State Feedback
Controller Synthesis: A Reinforcement Learning Approach”, Studies in
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10.

Informatics and Control, Vol. 25(2), pp. 245-254, June 2016. ISSN 1220-
1766 (IF 0.573), https://doi.org/10.24846/v2512y201612

. V. Guerrero, J. Pontt, M. Vasquez, M. Olivares, “A predictive current

control strategy for a naturally-commutated converter using a finite-state
machine model”, WSEAS Transactions on Systems and Control, Vol. 16,

pp- 95-105, 2017. ISSN 1991-8763 (SJR 0.15), https://wseas. com/journals/articles.php?id=:

M. Solis, M. Olivares, H. Allende, “A Switched Control Strategy for
Swing-Up and State Regulation for the Rotary Inverted Pendulum”, Stu-
dies in Informatics and Control, Vol. 28(1), pp. 45-54, March 2019. ISSN
1220-1766 (IF 1.020), https://doi.org/10.24846/v2811y201905

Libros

L. Andrades, D. Aravena, J. Glaria, Y. Milla, M. Olivares, “Incursién
por algunas méaquinas y los controles anexos”; Sello Editorial USM, Uni-
versidad Técnica Federico Santa Maria, Valparaiso, Agosto 2012. ISBN
978-956-7051-60-1

Patentes

F. Cereceda, H. Carrasco, M. Olivares, G. Cereceda “Dispositivo y méto-
do para extraer compuestos quimicos organicos con propiedades téxicas
de muestras atmosféricas, utilizando solventes calentados por microon-
das focalizadas, que comprende un magnetron, un circuito de control
electronico de este, un balén de destilacién, un filtro bloqueador de mi-
croondas y una guia de ondas”. Solicitud INAPI 200600589, solicitada
el 16-03-2006, concedida el 01-06-10 con registro CL-46538. Clasificacion
IPC: B01J19/12

F. Cereceda, H. Carrasco, M. Olivares, G. Cereceda “Device for Extrac-
tion of Organic Chemical Compounds with Toxic Properties, which are
present in atmospheric samples, by using solvents heated by the applica-
tion of focalized microwaves in open systems (not pressurized)”. Appli-
cation number US 12/293129, PCT number PCT /ES2007,/070056, filing
date Mar 15, 2007, publication date Jan 8, 2013, publication number US
8349140 B2. Application number 07730496.2, publication date Aug 24,
2016, publication number EP 2011568 B1

F. Cereceda, M. Olivares, H. Carrasco, G. Cereceda “Dispositivo semiau-
tomadtico, sistema y método de operacion que permite evaporar solventes
por gas analitico para concentracién de muestras atmosféricas, destinado
a identificar y cuantificar compuestos quimicos organicos con propieda-
des téxicas”. Solicitud INAPI 200600590, solicitada el 16-03-2006, con-
cedida el 12-08-10 con registro CL-46956. Clasificacién IPC: B01D1/10,
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https://wseas.com/journals/articles.php?id=2796
https://doi.org/10.24846/v28i1y201905

B01D1/14, B01D3/34, B01D5/00, BO1L7/00

4. J. Pontt, U. Ramos, W. Valderrama, F. Rojas, M. Olivares “Aparato
y método para el monitoreo dinamico, registro y analisis de senales de
variables fisicas, en lugares de dificil acceso, para un accionamiento sin
engranajes para molinos (GMD) que comprende sensores en el rotor y
estator, conectados a respectivos transmisores inalambricos, y un equi-
po receptor en linea visual con el GMD”. Solicitud INAPI 200901892,
solicitada el 24-09-2009, concedida el 04-02-2014 con registro CL-49800

5. V. Guerrero, J. Pontt, M. Olivares “Método y sistema de control de una
maquina sincronica a través de un cicloconversor multipulso que es accio-
nado mediante control predictivo”. Solicitud INAPI 201502242, solicitada
el 12-08-2015, concedida el 03-04-2019 con registro CL-57326

11. Participacién en Comités de Programa - Revisor

“CRoNe 2019”7, Miembro del Comité de Programa 2019

“Infonor 2019”, Conference paper reviewer 2019

“Control and Cybernetics”, Journal paper reviewer 2019

“IEEE Latin America Transactions”, Journal paper reviewer 2019
“IEEE/ASME Transactions on Mechatronics”, Journal paper reviewer 2016,
2019

“SAGE/Hindawi Advances in Mechanical Engineering”, Journal paper re-
viewer 2016, 2018

“MAPLA 2015”7, Revisor Congreso MAPLA MANTEMIN 2015 September
9-11, Santiago, Chile. Congreso organizado por GECAMIN

“COCIM 20157, Revisor XVI Congreso Chileno de Ingenieria Mecénica 18,
19 y 20 de Noviembre, Valparaiso, Chile. Congreso organizado por el Depto.
de Ing. Mecanica, UTFSM.

“Robotica”, An Official Journal of the International Federation of Robotics,
Cambridge University Press, UK, Journal paper reviewer 2015

“Robotics and Computer-Integrated Manufacturing”, Journal paper revie-
wer 2014

“Automining”, Miembro del comité técnico 2018, 2020

“Revista Iberoamericana de Automética e Informatica Industrial (RIAI)”
del Comité Espanol de Automatica (CEA), revisor 2012, 2014, 2015
“Control Engineering Practice”, IFAC Journal paper reviewer, 2003, 2004,
2006, 2012, 2013, 2014

“Automatica”, IFAC Journal paper reviewer, 2004, 2008, 2012
“Ingeniare”, Revisor de articulos revista de ingenieria de la Universidad de
Tarapacd, Chile, 2008

International Conference of Computational Methods in Sciences and Engi-
neering (ICCMSE 2006) paper reviewer

Revisor de proyectos Fondecyt, 2001-2006
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» Miembro del comité internacional de programa (IPC) del IFAC Symposium
“Internet Based Control Education IBCE’01”. Departamento de Informati-
ca y Automatica, Universidad Nacional de Educacién a Distancia, Madrid,
Espana, 2001

» Miembro del comité organizador nacional (NOC) del IFAC Workshop “Ad-
vanced Fuzzy/Neural Control AFNC’01”. Departamento de Ingenierfa de
Sistemas y Automaética, Universidad Politécnica de Valencia, Espana, 2001

= Miembro del comité organizador de las “I Jornadas de Ensenanza via Inter-
net /Web de la Ingenieria de Sistemas y Automatica ETIWISA’00”. Departa-
mento de Ingenieria de Sistemas y Automatica, Universidad Politécnica de
Valencia, Espana, 2000

12.

10.

Proyectos de Investigacion y Desarrollo

“Control por computador de procesos y sistemas industriales”

Proyecto USM 91.23.02, Coinvestigador (1991)

Areas: Ingenieria de Control, Servomecanismos

“Reguladores de velocidad alternativos para pequenas centrales hidro-
eléctricas”

Proyecto USM 92.25.01, Coinvestigador (1992)

Areas: Ingenieria Mecanica, Control Automético

“Control por computador de procesos y sistemas industriales”

Proyecto USM 92.23.02, Coinvestigador (1992)

Areas: Control Automatico, Computadores y Sistemas Digitales
“Diseno avanzado del control de procesos y sistemas industriales”
Proyecto USM 93.23.02, Coinvestigador (1993)

Areas: Control Automatico, Computadores y Sistemas Digitales
“Centro de Transferencia Tecnolégica del Departamento de Electrénica”
Proyecto Mineduc’94, Coinvestigador (1994)

“Diseno Avanzado de Control de Procesos y Sistemas Industriales”
Proyecto USM 94.23.02, Coinvestigador (1994)

Areas: Control Automatico, Computadores y Sistemas Digitales
“Desarrollo de un Laboratorio de Control Industrial con fines de docencia
y extension”

Proyecto USM 94.23.06, Coinvestigador (1994)

Area: Control Automatico, Controladores Légicos Programables
“Laboratorio de Apoyo a la Docencia Asistida por Computador del De-
partamento de Electrénica”

Proyecto Mineduc’95, Coinvestigador (1995)

“Desarrollo Experimental de Turbinas Axiales Tipo S”

Proyecto USM 95.25.11, Coinvestigador (1995)

Areas: Ingenieria Mecanica, Energias Renovables

“Diseno Avanzado de Control de Procesos y Sistemas Industriales”
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11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

Proyecto USM 95.23.12, Coinvestigador (1995)

Areas: Control Automatico, Computadores y Sistemas Digitales
“Diseno Avanzado de Control de Procesos y Sistemas Industriales”
Proyecto USM 96.23.11, Coinvestigador (1996)

Areas: Control Automatico, Computadores y Sistemas Digitales
“Diseno Avanzado de Control de Procesos y Sistemas Industriales”
Proyecto USM 97.23.11, Coinvestigador (1997)

Areas: Control Automatico, Computadores y Sistemas Digitales
“Diseno Avanzado de Control de Procesos y Sistemas Industriales”
Proyecto USM 23.01.11, Coinvestigador (2001)

Areas: Control Automatico

“Diseno Avanzado de Control de Procesos y Sistemas Industriales”
Proyecto USM 23.02.11, Coinvestigador (2002)

Areas: Control Automatico

“Ensenanza Virtual y Multimedial en el Laboratorio de Control Au-
tomatico”

Proyecto Mineduc FDI - 39.81.39 de Reactualizacién de Laboratorios,
Investigador (2002)

Areas: Control Automatico

“Modelos No Convencionales de Sistemas para Seguimiento de Trayecto-
rias”

Proyecto USM 23.03.23, Investigador (2003-2004)

Areas: Control Automatico

“Sistema Integrado de Toma y Procesamiento de Muestras Atmosféricas
para la Determinacion y Evaluacién Toxicoldgica de Compuestos Organi-
cos con Potencialidad Mutagénica y Carcinogénica”

Proyecto FONDEF D02 1-1128, Coinvestigador (2003-2005)

Areas: Quimica Analitica, Toxicologia, Instrumentacion
“Reactualizacién del Laboratorio de Control Industrial”

Proyecto Mineduc FDI - 39.82.52 de Reactualizacién de Laboratorios,
Investigador (2003)

Areas: Control Automatico, Instrumentacién Industrial

“Actualizacién de las Plataformas de Experimentacién en Control Au-
tomatico”

Proyecto Mineduc FDI - 39.83.25 Reactualizaciéon de Laboratorios, In-
vestigador (2004)

Areas: Control Automatico, Instrumentacién Industrial

“Desarrollo de un Sistema de Gestién de Practicas para el Departamento
de Electrénica”

Proyecto Departamental, Jefe de proyecto (2005-2007)

Areas: Tecnologias de la Informacion y Comunicaciones, Gestion
“Laboratorio para Desarrollo de Sistemas Embebidos”

Proyecto Mineduc-FDI - 39.85.34 de Reactualizacion de Laboratorios,
Co-investigador (2006)

Areas: Microcontroladores, Control Automaético
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22.

23.

24.

25.

26.

27.

28.

29.

30.

31.

32.

“Medicién y monitoreo de seniales dindmicas y emisiones conducidas EMC/EMI

en sistemas industriales”

Proyecto USM 23.07.22, Co-investigador (2007-2008)

Areas: Electrénica de Potencia, Automatizacién

“Actualizacién de Equipamiento para los laboratorios docentes del De-
partamento de Electronica”

Proyecto Mineduc-FDI - 39.87.34 de Reactualizacion de Laboratorios,
Co-investigador (2008)

Area Control Automatico

“Instrumentacién robusta para deteccion de EMC/EMI para diagnéstico
de sistemas industriales”

Proyecto USM 23.09.78, Co-investigador (2009-2010)

Areas: Electrénica de Potencia, Automatizacién

“Actualizaciéon de equipos e instrumentacién de Laboratorios de Control
Automaético”

Proyecto Mineduc-FDI - 39.88.46 de Actualizacién de Laboratorios, In-
vestigador (2009)

Area Control Automatico

“Ingenieria conceptual para la automatizacién de la manufactura de tol-
vas mineras” , Proyecto 208-7235 CORFO-INNOVA Programa Innovacion
Empresarial Individual, CAINSA, Co-investigador (2009-2011)

Area Automatizacién y Robética Industrial

“Centro de Extensionismo de la Industria TIC”, Proyecto 09CE-6796
CORFO-INNOVA Programa Centros de Extensionismo (Fase preproyec-
tos), AIE-GECHS-UTFSM, Colaborador (2009-2010)

Area Automatizacion y Control

“Actualizacién de equipos didécticos y plataformas de experimentacion
para laboratorios de control y estructura de computadores”

Proyecto Mineduc-FDI - 39.89.33 de Actualizacién de Laboratorios, Co-
investigador (2010)

Areas Computadores, Control Automatico

“Desarrollo de modelos y herramientas para determinacién de condicio-
nes de operacién y mejoramiento de confiabilidad de sistemas criticos en
procesos de mineria y energia”

Proyecto USM 23.11.64, Co-investigador (2011-2012)

Areas: Electrénica de Potencia, Automatizacién

“Investigacién Robdtica Mévil Auténoma (IRMA)”

Proyecto USM 23.11.38, Co-investigador (2011-2012)

Areas: Computadores, Control Automatico

“Aumento de la capacidad y mejoramiento de la calidad en la atencién
de Laboratorios de Control y Electrénica”

Proyecto Mineduc-FDI - 39.90.23 de Actualizacién de Laboratorios, Co-
investigador (2011)

Areas Electrénica Industrial, Control Automatico

“Modernizacién y Ampliacion de Instrumental para la Ensenanza Activa
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33.

34.

35.

36.

37.

38.

39.

40.

41.

42.

de Electrénica y Control”

Proyecto Mineduc-FDI - 49.09.05 de Actualizacién de Laboratorios, Co-
investigador (2012)

Areas Electronica Industrial, Control Automatico

“Control de un Manipulador Robético Continuo”

Proyecto USM 23.15.26, Investigador (2015)

Areas: Instrumentacion y Control, Robética Industrial

“Metodologia de red neuronal con sondas cautivas para la evaluacion del
recurso eolico sobre terreno complejo”

Proyecto Multidisciplinario USM 216.25.2, Co-investigador (2016)
Areas: Energia, Instrumentacién

“Implementacién, Identificacion y Control de un Sistema Multivariable
de Estanques Acoplados”

Proyecto de Linea de Investigacion USM 116.23.5, Investigador (2016)
Areas: Instrumentacién, Control Automaético

“Equipamiento para Laboratorios de Control Automéatico”

Proyectos de Actualizacién de Laboratorios para Docencia de Pregrado -
Linea 1 - USM 490932, Responsable (2017)

Areas: Instrumentacién, Control Automaético

“Red multisensorial distribuida para la evaluacion del recurso edlico sobre
terreno complejo con sondas aerotransportadas y georreferenciadas”

IIT Concurso FONDEF Idea Proyecto ID16110105, Co-investigador (2017-
2018)

Areas: Energias Renovables, Instrumentacién

“Monitoreo inteligente de Condiciones Operativas en un Panel Solar”
PMI InES Categoria B - Validacién y Aceleracion de Proyectos Tecnolégi-
cos, Co-investigador (2018)

Areas: Electronica de Potencia, Instrumentacién

“Desarrollo de un formulado biolégico en polvo mojable para la proteccién
contra enfermedades fingicas de cultivos de importancia comercial”
Proyecto de Innovacién DGIIE - PI.IN_2020_03, Co-investigador (2020)
Areas: Biotecnologia, Instrumentacion

“Adecuacién de Laboratorios de Electrénica y Teleméatica al Formato
Remoto Sincrénico Semipresencial”

Proyecto Adecuacién de Laboratorios (COVID-19) 2021, Colaborador en
la etapa de ejecucion del proyecto

Areas: Electronica, Telematica

“Remodelacion Bodega, Laboratorios y Sala de Profesores, Ingenieria ci-
vil Electrénica, Edificio B-CC”

Proyecto de Infraestructura, Colaborador en la etapa de ejecucién del
proyecto 2022

Areas: Control Automatico

“Adaptacion de Laboratorios para Integracion Tecnologica”

Proyecto de Equipamiento de Laboratorio L2-2022, Colaborador en la
etapa de ejecucion del proyecto
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Areas: Telematica, Laboratorios Remotos

13. Memorias de Titulaciéon Dirigidas

13.1. Ingenieria de Ejecucion Electronica

1. “Automatizacién de la Secuencia Partida-Parada de un Generador con
Controlador Légico Programable (PLC)”, Memoria para optar al titulo
de Ingeniero Ejecucién Electrénico, Julio 1992; C. Géalvez

2. “Control Digital de una Micro-Central Hidroeléctrica”, Memoria para op-
tar al titulo de Ingeniero Ejecucién Electronico, Agosto 1993; M. Munioz

3. “Monitoreo y Configuracién Remota de un Sensor de Volumen de Hi-
drocarburos mediante PC”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero
Ejecuciéon Electronico, Noviembre 1993; R. Pérez

4. “Estudio e Implementaciéon de la Comunicacién Digital entre Controla-
dores Légicos Programables de la Familia 984”7, Memoria para optar al
titulo de Ingeniero Ejecucién Electronico, Enero 1994; R. Morales

5. “Evaluacion del Desempeno del Controlador Digital Doric Autosintoni-
zado”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Ejecucion Electrénico,
Julio 1994; J. Paez

6. “Mddulos para Control de Procesos Secuenciales”, Memoria para optar
al titulo de Ingeniero Ejecucién Electronico, Julio 1994; 1. Pastén

7. “Diseno, Construccion y Programacion de un Moédulo Didactico: Trans-
porte de Carga”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Ejecucion
Electrénico, Noviembre 1995; J. Lopez

8. “Control de Tensién Generada de un Grupo Motor de Aire-Generador me-
diante PC”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Ejecucion Electroni-
co, Enero 1996; C. Fuentes

9. “Control de Velocidad de un Motor de Corriente Continua mediante PC”,
Memoria para optar al titulo de Ingeniero Ejecucion Electrénico, Enero
1996; A. Sandoval

10. “Diseno de una Tarjeta de Adquisicién de Datos para PC y Desarrollo de
Software para Laboratorio”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero
Ejecucion Electrénico, Mayo 1996; J. Marinao

11. “Control de un Ascensor Prototipo usando Grafcet”, Memoria para optar
al titulo de Ingeniero Ejecucién Electronico, Noviembre 1996; C. Ibacache

12. “Regulacién de Frecuencia de una Minicentral Hidroeléctrica”, Memoria
para optar al titulo de Ingeniero Ejecucion Electrénico, Noviembre 1996;
M. Silva

13. “Automatizacién y Control de una Planta de Cal”, Memoria para optar
al titulo de Ingeniero Ejecucion Electrénico, Septiembre 1997; G. Rives

14. “Desarrollo de un Sistema de Control Basado en Procesador TMS370C250”,
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15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

Memoria para optar al titulo de Ingeniero Ejecucion Electronico, Septiem-
bre 1997; J. Diaz

“Diseno, Construcciéon y Programacién de Moédulo Didactico: Selector de
Piezas”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Ejecucién Electronico,
Septiembre 1997; V. Romero

“Diseno, Construccion y Programacion de Moddulo Didactico: Trasla-
do Programable”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Ejecucién
Electrénico, Septiembre 1997; C. Rueda

“Telemetria y Telecontrol de un Sistema de Impulsién de Agua”, Memoria
para optar al titulo de Ingeniero Ejecucién Electrénico, Septiembre 1997;
M. Montenegro

“Configuracion e Implementacion de un Sistema de Deteccién de Incen-
dios, Citofonia y Circuito Cerrado de Televisiéon”, Memoria para optar al
titulo de Ingeniero Ejecucién Electronico, Noviembre 2003; C. Herrera
“Desarrollo de un Applet para la supervision remota de procesos median-
te Web Browser”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Ejecucion
Electronico, Marzo 2011; D. Ortega

“Automatizacién de una linea de envasado de harina en bolsas”, Memoria
para optar al titulo de Ingeniero Ejecucion Electronico, Noviembre 2012;
L. Reyes

“Automatizacion y Control de Planta Elevadora de Distribucion de Agua
Potable a Presion Constante”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero
Ejecucién Electronico, Octubre 2018; A. Diaz

13.2.  Ingenieria Civil Electronica

1.

“Servidor de Datos para una Red de Monitoreo y Control con Protocolos
TCP/IP”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico,
Diciembre 1994; A. Boetto

. “Automatizacién Casa de Fuerza Minas El Romeral Compania Minera

del Pacifico”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico,
Enero 1995; C. Caballero

“Instalacion y Aplicacién del Sistema Coros LS-B en una Red Sinec L17,
Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electréonico, Abril 1995;
C. Arenas

“Automatizacién de una seleccionadora de fruta”, Memoria para optar
al titulo de Ingeniero Civil Electrénico, Enero 1997; M. Jarur

“Control Clasico y Difuso de un Intercambiador de Calor”, Memoria para
optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico, Septiembre 1997; J. Meza
“Control de un Sistema Alineal por Modos Deslizantes”, Memoria para
optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico, Noviembre 2002; J. Urzia
“Actualizacién del Sistema de Control de la Planta de Chancado Fino en
la Concentradora de Cobre de Divisiéon Andina, 22 etapa”, Memoria para
optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico, Enero 2003; R. Contreras
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

“Modernizacién del Sistema de Seguridad y Control de los Hornos de la
Unidad de Topping y Vacio 2 de la Refineria de Petréleo de Con Con”,
Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico, Noviembre
2003; I. Rivero

“Metodologia de Diseno y Programacion de Automatismos Industriales”,
Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico, Diciembre
2003; C. Jiron

“Estudio de Aplicacion de Técnicas de Control Avanzado en Ambiente
Delta V para plantas con Control Tradicional”, Memoria para optar al
titulo de Ingeniero Civil Electrénico, Junio 2004; C. Espinoza

“Diseno e Implementacién de una Interfaz de Medicion y Control de un
Espectrémetro de Masa de Campo Magnético Oscilante”, Memoria para
optar al titulo de Ingeniero Civil Electronico, Junio 2004; G. Rojas
“Ingenieria y Construccién de un Sistema de Monitoreo de derrames en
Canaleta de Relaves de Division Andina”, Memoria para optar al titulo
de Ingeniero Civil Electréonico, Noviembre 2004; V. Espinoza
“Evaluacion de Técnicas de Modelado Difuso Takagi-Sugeno”, Memoria
para optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico, Diciembre 2004; M.
Arriagada.

“Sistema de vigilancia mediante vision por computador”, Memoria para
optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico, Enero 2005; A. Alvarado.
“Instrumentacion de un Sistema de Evaporacién de Solventes en Co-
rriente de Nitrégeno”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil
Electronico, Junio 2005; C. Lépez.

“Seguimiento de Trayectorias para un Micro-Robot Movil, utilizando
Aprendizaje Iterativo”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Ci-
vil Electrénico, Julio 2005; M. Barria.

“Modelado de un circuito de molienda SAG”, Memoria para optar al
titulo de Ingeniero Civil Electrénico, Enero 2006; F. Gomez

“Estudio y evaluacion de alternativas tecnologicas para la integracion de
Sistemas de Control”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil
Electronico, Enero 2006; F. Gutiérrez

“Instrumentacién de un sistema de extraccién de compuestos organicos
en reflujo por microondas”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero
Civil Electronico, Enero 2006; 1. Vega

“Simulacién del transporte de gases de convertidores de una Fundicién
de Cobre”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico,
Noviembre 2006; M. Briceno

“Evaluacion de una estrategia de control convencional para un Molino
SAG”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico, No-
viembre 2006; M. Vera y R. Toro

“Control por Aprendizaje Iterativo de una Bola sobre un Plano Inclina-
do”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico, Febrero
2007; J. Espoz

“Control por Modos Deslizantes de un Péndulo con Rueda Inercial”, Me-
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24.

25.

26.

27.

28.

29.

30.

31.

32.

33.

34.

35.

36.

37.

38.

moria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico, Marzo 2007; E.
Toro

“Diseno y construccién de una RTU para el control de un sistema de
bombeo”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico,
Septiembre 2007; A. Toledo

“Modelado, instrumentacion y control del sistema Bola sobre Disco”, Me-
moria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electronico, Diciembre 2007;
J. Avilés

“Sistema de control de un robot moévil omnidireccional basado en MPC
para el seguimiento de trayectorias”, Memoria para optar al titulo de
Ingeniero Civil Electrénico, Diciembre 2007; J.M. Ortiz

“Control adaptivo descentralizado de un sistema de rotores acoplados”,
Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico, Enero 2008;
D. Donoso

“Supervision y control de aciducto y terminal de carguio e integracion de
DCS Processlogix R320 con SCADA RSVIEW” | Memoria para optar al
titulo de Ingeniero Civil Electrénico, Marzo 2008; M. Rios

“Control de un sistema de levitacién magnética por planificaciéon de ga-
nancia”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico,
Septiembre 2008; G. Silva

“Instrumentacién y automatizacion de una planta de tratamiento de
efluentes”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico,
Noviembre 2008; I. Muguruza

“Actualizacién de la instrumentacion, control y supervision de un sistema,
intercambiador de calor”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil
Electronico, Noviembre 2008; G. Alberti y N. Yaksic

“Diseno de un sistema de disgregaciéon por ultrasonido de compuestos
contenidos en filtros impactados”, Memoria para optar al titulo de Inge-
niero Civil Electréonico, Diciembre 2008; R. Yanez

“Sistema Automatico Generador de Archivos de Instrumentacion”, Me-
moria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico, Julio 2009; J.
Meza

“Diseno y control de un sistema didactico Balancin-Bola mediante contro-
lador PID basado en MSP430”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero
Civil Electronico, Octubre 2009; F. Villagran

“Tecnologias de deteccion de interferencias y manejo operacional de con-
trol de trafico y accesos”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil
Electronico, Octubre 2009; N. Miranda

“Disenio de un controlador predictivo-difuso para un micro-robot mévil”,
Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico, Noviembre
2009; N. Montoya

“Desarrollo de un sistema de vision integrable a un manipulador roboti-
co”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico, Noviem-
bre 2009; P. Salazar y G. Torres

“Diseno y evaluacion de un sistema experto de gestién de conductores de
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39.

40.

41.

42.

43.

44.

45.

46.

47.

48.

49.

50.

ol.

o2.

53.

o4

trenes del metro, mediante Rethink G2”, Memoria para optar al titulo
de Ingeniero Civil Electréonico, Diciembre 2009; C. Lépez
“Instrumentacién, automatizacion y supervisiéon de un sistema de trans-
porte y clasificacion”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil
Electronico, Diciembre 2009; A. Lépez

“Desarrollo de un dispositivo esclavo Profibus-DP en base al estandar
IEC-61158", Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electronico,
Enero 2010; D. Valencia

“Instrumentacién de un sistema de monitoreo inalambrico para auto-
matizacion de riego”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil
Electronico, Marzo 2010; C. Retamal

“Actualizacién del sistema de control de chancado primario F3 de Codel-
co Norte”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico,
Septiembre 2010; J. Valenzuela

“Modelado y Control de un Turbo Soplador”, Memoria para optar al
titulo de Ingeniero Civil Electrénico, Marzo 2011; L. Andrades
“Aplicacién de un sistema de vision por computador a un problema de
soldadura robotizada”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil
Electrénico, Septiembre 2011; J. Avendano

“Control légico y regulatorio planta Mina Ministro Hales (MMH)”, Me-
moria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico, Octubre 2011;
F. Maturana

“Diseno y construccion de un péndulo invertido rotatorio”, Memoria para
optar al titulo de Ingeniero Civil Electronico, Noviembre 2011; J. Cadpona
“Diseno de un sistema inalambrico de medicién de posicion espacial de
una bola al interior de un molino”, Memoria para optar al titulo de In-
geniero Civil Electrénico, Noviembre 2011; S. L’Huissier

“Actualizacién del sistema de control del robot Scorbot ER-ITI”, Memoria
para optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico, Diciembre 2011; N.
Kunakov y D. Olmos

“Actualizacién del equipo didactico Bola sobre la Barra”, Memoria para
optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico, Octubre 2012; P. Ahumada
“Diseno y Construccién de un Sistema de Frenado Electromagnético por
Corrientes de Focault”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil
Electrénico, Noviembre 2012; D. Spataris

“Diseno e implementacion de un sistema de supervision centralizado para
Minera Valle Central”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil
Electronico, Marzo 2013; S. Campos

“Actualizacién del hardware del equipo didactico Bola sobre Plataforma
Inclinada”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico,
Marzo 2013; J. Martinez

“Diseno, Control y Supervision de un Invernadero para Cultivo de Toma-
tes”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electronico, Abril
2013; C. Romero

. “Andlisis y Simulaciéon del Sistema de Control de Adherencia de una

19



25.

56.

o7.

58.
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60.

61.

62.

63.

64.

65.

66.

67.

68.

69.

Locomotora Diesel-Eléctrica”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero
Civil Electronico, Abril 2013; H. Cataldo

“Control y Supervisién del Proceso Espesador de Relaves de una Planta
de Concentrado de Cobre”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero
Civil Electronico, Abril 2013; E. Gémez

“Control de movimiento del Robot SCORBOT ER-III, con ayuda de la
toolkit Softmotion de NI”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero
Civil Electronico, Agosto 2013; J. Soto

“Desarrollo de una metodologia estadistica de analisis de caracteristicas
operacionales de sensores foténicos MPPC Array”, Memoria para optar
al titulo de Ingeniero Civil Electrénico, Septiembre 2013; O. Soto
“Levantamiento y estabilizacién de un Péndulo Invertido Rotatorio”, Me-
moria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electronico, Septiembre
2013; 1. Klenner

“Simulacién y control de un Brazo Robdtico para el seguimiento de tra-
yectorias en el espacio”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil
Electronico, Septiembre 2013; I. Hopenhayn

“Seguimiento de trayectorias en un ambiente con obstaculos fijos para un
robot mévil Khepera 11”7, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil
Electrénico, Diciembre 2013; M. Aguirre

“Manipulacién robotizada de objetos 3D con actualizacién de posicion”,
Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico, Marzo 2014;
R. Villarroel

“Desarrollo de una interfaz grafica de configuracién, supervision y adqui-
sicion de datos para una herramienta de torque”, Memoria para optar al
titulo de Ingeniero Civil Electrénico, Marzo 2015; S. Christiansen
“Implementacién y puesta en marcha de dos esquemas de desconexion
automatica de carga en Minera Valle Central”, Memoria para optar al
titulo de Ingeniero Civil Electrénico, Enero 2016; M. Orellana
“Actualizacién del Anélisis de Vibraciones de Motores Eléctricos y Alter-
nadores en Banco de Pruebas”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero
Civil Electronico, Marzo 2016; F. Pohorecky

“Banco demostrativo de control de movimiento de un servomotor AC”,
Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electréonico, Abril 2016;
C. Mansilla

“Integracion de Dispositivos IED de Variables Eléctricas a un Sistema de
Control y Supervision Remoto”, Memoria para optar al titulo de Inge-
niero Civil Electrénico, Mayo 2016; G. Garin

“Aplicacion de Variadores de Frecuencia para el Control y Supervisién de
un Sistema Mezclador”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil
Electrénico, Mayo 2016; H. Leén

“Desarrollo de un sistema de supervisién de una maquina sembradora de
remolacha”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico,
Septiembre 2016; S. Sabaini

“Instrumentacién y control embebido de un Quadcopter”, Memoria para
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79.

80.

81.

82.

83.

84.

optar al titulo de Ingeniero Civil Electronico, Septiembre 2016; E. Latorre
“Integracion de un dispositivo QDC a una red de instrumentacién in-
dustrial”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electronico,
Septiembre 2016; R. Diaz

“Diseno e implementacion de un sistema de supervisién y control de una
red de abastecimiento de agua para procesos mineros”, Memoria para
optar al titulo de Ingeniero Civil Electronico, Octubre 2016; J. Puiggros
“Control y supervision de un equipo didactico para control de procesos”,
Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico, Octubre
2016; G. Montenegro

“Diseno y Construcciéon de un Sistema de Monitoreo de Operacion local
y remota de bajo costo para la aireacién de aguas con presencia de mi-
croalgas”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico,
Noviembre 2016; J. Mamani

“Modelamiento y Calibraciéon de un Manipulador Robdtico Continuo me-
diante Localizacion 3D utilizando Sensores Magnéticos”, Memoria para
optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico, Enero 2017; G. Ahumada
“Control de levantamiento y estabilizaciéon de un péndulo con rueda vo-
lante”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico, Enero
2017; J. Navarro

“Generacién de cédigo para un robot industrial a partir de diagramas
CAD 3D”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico,
Agosto 2017; M. Guerrero

“Instrumentaciéon y Automatizacién de un Sistema de Ensayos de Turbi-
nas Eoélicas”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico,
Enero 2018; S. Arredondo

“Automatizacion Coordinada y Supervisiéon de Dos Ascensores Prototi-
po”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico, Febrero
2018; N. Fredes

“Automatizaciéon y Control de un Deshidratador Solar”, Memoria para
optar al titulo de Ingeniero Civil Electronico, Julio 2018; J. Orellana
“Monitoreo e historizacién de un terminal de almacenamiento de com-
bustibles”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico,
Noviembre 2018; C. Recabal

“Control supervisor difuso de un intercambiador de calor”, Memoria para
optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico, Noviembre 2018; R. Vergara
“Desarrollo de un software para dimensionamiento de flujémetros de
presion diferencial”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil
Electrénico, Diciembre 2018; L. Alvarez

“Integracion de subestaciones eléctricas de 23kV a una red de mando
y monitoreo remoto”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil
Electronico, Marzo 2019; M. Garrido

“Aplicacion de MPC Supervisor a un Intercambiador de Calor”, Memoria
para optar al titulo de Ingeniero Civil Electronico, Agosto de 2019; V.
Vicencio
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86.
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88.

89.

90.

91.

92.

93.

94.

14.

“Instrumentaciéon, automatizacion y control de una planta piloto de den-
sificacion de licor negro”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil
Electronico, Noviembre de 2019; P. Yanez

“Diseno y desarrollo de un controlador para quemador industrial de medio
poroso”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electrénico,
Noviembre de 2019; F. Lara

“Instrumentacion y automatizacién de una mini smart grid con fuentes
de energia renovables”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil
Electrénico, Diciembre de 2019; H. Bogdanic

“Evaluacion Técnica y Econémica de la Automatizacién de Valvulas en
Lineas de Produccién de Carrageninas”, Memoria para optar al titulo de
Ingeniero Civil Electrénico, Abril de 2021; C. Lezana

“Validacién virtual de la automatizacién coordinada de dos ascensores
prototipo mediante una red de PLC’s”, Memoria para optar al titulo de
Ingeniero Civil Electrénico, Abril de 2021; F. Moran

“Comparacion de Estrategias de Levantamiento y Estabilizacién del Péndu-
lo Invertido de Rueda Volante”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero
Civil Electronico, Septiembre de 2021; F. Lopez

“Integracion de Estaciones de Medicién Multiparamétricas para Monito-
reo Meteorologico Remoto”, Memoria para optar al titulo de Ingeniero
Civil Electronico, Septiembre de 2021; P. Pena

“Instrumentacién y monitoreo de un bioreactor para el cultivo y produc-
cién de microorganismos con el fin de mejoramiento de suelos”, Memoria
para optar al titulo de Ingeniero Civil Electréonico, Enero de 2022; C.
Mulsow

“Modelado y simulacion cinematica 3D del Robot Industrial RV-2AJ”,
Memoria para optar al titulo de Ingeniero Civil Electronico, Agosto de
de 2022; J. Quiroga

“Instrumentacién y adquisicion de datos para monitoreo en tiempo real
de la combustién de motores de combustion interna”, Memoria para optar
al titulo de Ingeniero Civil Electrénico, Agosto de 2022; S. Vidal

Tesis de Magister Dirigidas

“Sistema de control de un robot moévil omnidireccional mediante MPC
para el seguimiento de trayectorias”, Tesis para obtener el grado de Ma-
gister en Cs. de la Ingenieria Electrénica, Diciembre 2007; J.M. Ortiz
“Modelado y Control de un Turbo Soplador”, Tesis para obtener el grado
de Magister en Cs. de la Ingenieria Electrénica, Marzo 2011; L. Andrades
“Desarrollo de una metodologia estadistica de anélisis de caracteristicas
operacionales de sensores foténicos MPPC Array”, Tesis para obtener el
grado de Magister en Cs. de la Ingenierfa Electrénica, Septiembre 2013;
O. Soto
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4. “Modelamiento y Calibracion de un Manipulador Robético Continuo me-
diante Localizacién 3D utilizando Sensores Magnéticos”, Tesis para obte-
ner el grado de Magister en Cs. de la Ingenieria Electronica, Enero 2017,
G. Ahumada

15. Extensién y Asesorias Industriales

Participacién en Asesorias Industriales:

“Remodelaciéon Molino 6 de cemento”, Proyecto 1359/92 Cemento Polpaico

S.A., 1992

= “Sistema de regulacién de la alimentacién Molino”, Proyecto 1399/93 Ce-
mento Polpaico S.A., 1993

= “Sistema de dosificacion de reactivos en el proceso de Flotacion”, Cemento
Polpaico S.A., 1994

» Instructor del curso Ele/79:1-2 “Instrumentacién y Control Bésico”; Nestlé,
Graneros, 1994

s “Adaptacién de programa LabVIEW para Monitoreo de un Sistema Inaldmbri-
co de Medicién y Anélisis de Vibraciones (WSS)”, SKF Chilena S.A.I.C.,
2003

» “Extractor automatico de pernos y tuercas de ruedas de camiones de Co-
delco Norte”. Asesoria en Instrumentacién y Automatizacién, Depto. de
Mecanica UTFSM, 2005

= “Modernizacién del sistema de control de tracciéon de locomotoras de Codel-
co El Teniente”. Asesorfa en Instrumentacién y Control, Chesta Ingenieria
S.A., 2006

= “Consultoria basica para desarrollo de proyectos con LabVIEW” para M.

Sepulveda, Universidad Catolica de Temuco, 1-2 de Agosto de 2012

Participacién, desde el ano 2008 a la fecha, como colaborador en el Centro
Multidisciplinario de Innovacion y Transferencia Tecnolégica CASIM: Centro
de Automatizacién y Supervision para la Industria Minera:

» Instructor del curso “Tecnologias y Automatizacién en Mineria” (20hrs) del
Diplomado Nuevas Tecnologias en el Sector Minero; organizado conjunta-
mente por el Centro de Desarrollo de Gestion de Proyectos TI y el Centro
de Automatizacién y Supervisién para la Industria Minera CASIM de la
Universidad Técnica Federico Santa Maria, Campus Vitacura, Julio - No-
viembre de 2012

= Participacion en el proyecto CORFO “Nueva Ingenieria para el 2030”, sub-
programa 5.5.2 “Perfeccionamiento Académico e Innovacién” del pilar 5
“Nueva Conexién con la Sociedad”. Colaborador 2016-2017.

» Participacién en actividades del Proyecto 17CTIMIN-82827 (2018-2028)
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“Centro Nacional de Pilotaje de Tecnologias para la Mineria” del Progra-
ma CORFO: Fortalecimiento de Capacidades en Pilotaje y Validacién de

Tecnologias para la Mineria 2017. Colaborador 2018-.
Participacién en actividades del Proyecto 17PTECMI-72324 Continuacién

(2021-2022) “Instituto Nacional de Estdndares Mineros” del Programa COR-
FO: Programas y Consorcios Tecnolégicos Estratégicos para la Mineria

2017. Colaborador 2021.
e Iniciativa INTEROP USM N°2: “Transformacién Digital en Mineria - Ca-

pital Humano”. Director Jorge Pontt, colaboradores Pedro Serrano, José
Lino Contreras, Manuel Olivares
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